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1. Zuletzt hatten wir in Toth (2014a, b) zwischen internen und externen Um-

gebungen von Systemen 

S* = [S, [[Uint, Uext]] 

unterschieden. Für den Fall, daß wiederum Uint 1 Uext ist, kann man  diese 

Differenzierung auch dazu benutzen, um die bisher innerhalb der allgemeinen 

Objekttheorie (vgl. Toth 2012) behandelten Fälle von Transparenz zu präzi-

sieren. 

2.1. Δ[Uint, Uext]] = ℛ[S, U] 
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2.2. Δ[Uint, Uext]] = ℛ[U, S] 

 

Birmensdorferstr. 198, 8003 Zürich 

2.3. Δ[Uint, Uext]] = ℛ[S, U ⊂ S*] 
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Fenster ins Treppenhaus. Hofwiesenstr. 25, 8057 Zürich 

2.4. Δ[Uint, Uext]] = ℛ[TSi, TSi] mit i < j oder j < i (TS ⊂ P(S)) 
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